
Matematika - Vektoranalízis



SI



Tenzori jelleg

Vektor

Mátrix – vektor szorzás



Koordináta rendszerek

Descartes-féle koordináta-rendszer

Gömbi koordináta-rendszer

Henger koordináta-rendszer



Vektor műveletek



Normál vektor



Skalártér 
Hőmérséklet ( T(r) )

Elekromos potenciál ( U(r) )



Vektortér Elekromos tér ( E(r) )Széltérkép( v(r) )

Gravitációs erőtér ( Fg(r) )
Mágneses tér ( B(r) )



Deriválás

E



Gradiens



// p.x and p.y are current coordinates
// v.x and v.y is a velocity at point p

vec2 E(vec2 p, vec2 pos, float q){
  vec2 r = p - pos; 
  float dist = length(r);
  float field = q/(dist*dist);
  return vec2(field * r.x,field * r.y);
}

vec2 get_velocity(vec2 p) {
  vec2 v = vec2(0., 0.);

  // change this to get a new vector field
  vec2 EField = 
    E(p, vec2(-1.,1.),1.)
    +E(p, vec2(1.,1.),-1.);
  //+E(p, vec2(1.,-1.),1.)
  //+E(p, vec2(-1.,-1.),-1.);
  v.x = EField.x;
  v.y = EField.y;

  return v;
}https://anvaka.github.io/fieldplay/

Erővonal ≈ folyadék áramlás

https://anvaka.github.io/fieldplay/


Divergencia





Rotáció



Integrálás Skalártér
Vektortér

Vonal menti Felületi

Térfogati
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